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SERIENAUSSTATTUNG
Stromversorgung 220/380 V im Korb
Atemluftleitung vom Drehturm zum Korb
Selbstnivellierender Korb
Automatische Abstützung
TLS - Nivelliersystem des Drehturms
Haken am Korb (max. 500 kg / 1.102 lbs)
Multifunktionsbolzen am Korb
Korbdrehung ± 50°
Farb-LED-Display an allen vier Bedienständen
Totmannpedal im Korb und am Bedienstand des Drehturms
Doppelte Teleskopausleger
Vollelektronische hydraulische Proportionalsteuerung über CAN-Bus
Freisprech-Gegensprechanlage Boden/Korb
Lasthaken am Hauptausleger (max. 2.000 kg / 4.409 lbs)
Speicherfunktion
Mehrsprachige Displaymeldungen
Automatische Einfahrfunktion per Knopfdruck
Software für Fernverwaltung und -diagnose
Sanfte Bewegungen ohne Schwingen, mit Beschleunigungs- und Bremsrampen
Stabile Rettungsleiter aus Aluminium, Leiterhandlauf am Gelenkausleger öffnet automatisch
Teleskop-Wasserleitung aus Aluminium (Durchmesser 100 mm / 4 in)
Ultraschall-Kollisionsschutz für Korb und Fahrerhaus
Variable Reichweitensteuerung
Wasserschleier zum Schutz des Korbs
Erleichterter Rollstuhlzugang zum Korb

STÄRKEN
Größter Neigungsausgleich am Markt (15°/26,8 %)
Kompakt, große Höhe, geringes Gewicht (Länge 50 m / 164 ft, montierbar auf Fahrgestell mit 26 t / 57.320 lbs)
Hervorragendes Arbeitsdiagramm
Beeindruckende Übergreifhöhe (32 m / 105')
Umfassend individualisierbar
Sehr große Reichweite unter Flur (- 13 m / - 42' 8")

ANGEWANDTE NORMEN

CE (europäische Zertifizierung)
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Mit unserem TLS arbeiten Sie
bei 15° Neigung

LEISTUNGSDATEN metrisch
Arbeitshöhe
Seitliche Reichweite
Übergreifhöhe
Reichweite unter Flur

Neigungsausgleich
Korblast
Zulässiges Gesamtgewicht mind.
Löschwasserleistung 1.004 GPM (US-Gallonen)
Zulässige Windgeschwindigkeit

ABMESSUNGEN metrisch
Klappbare Korbfront
Abmessungen Rettungskorb
Höhe*
Länge*
Breite* Abstützungen eingefahren
Breite* Abstützungen ausgefahren
Böschungswinkel hinten* (min.)

* Je nach Fahrgestell
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ENDLOS

rev 3 · 05/11/2026



Angewandte Normen

ANSI/SAIA A92.20
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